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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST 1 - ROBOTY ROZBIORKOWE

KOD CPV RODZAJ ROBOT
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu
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SST 1 - ROBOTY ROZBIORKOWE

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych zwigzanych z realizacjg zadania.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanie wszystkich robdt rozbiérkowych przewidzianych w projekcie
budowlanym.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacia

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét rozbidrkowych:

— rozbiérka obrobek blacharskich muréw ogniowych, okapdw, kotnierzy, gzymsow;

— wykucie z muru os$cieznic drzwiowych drewnianych, stalowych, PCV;

— wykucie z muru podokiennikéw z postformingu i PCV;

— wykucie balustrad;

— rozbiérka dachu ,zielonego”;

— rozbiérka sufitu podwieszanego z ptyt gk

— demontaz $ciany podokiennej zewnetrznej w pomieszczeniach stotowki, kawiarni;

— demontaz oktadzin z ptytek klinkierowych, gresowych (schody).

— rozbidrka posadzek w istniejgcych pomieszczeniach,

— rozbi6rka oktadzin podtogowych, sciennych,

— demontaz stolarki okiennej i drzwiowe;j,

— demontaz warstw elewacyjnych po stronie zewnetrznej (tynk zewnetrzny oraz warstwy
ocieplenia — do wysokosci sufitu podwieszanego).

— przekucia instalacyjne

— przepusty przez przegrody.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. 0Ogodlne wymagania dotyczace robot

Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robdt zwigzanych z rozbiérkami i demontazami oraz
wszystkie roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnos$é z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
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Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacii
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Rodzaje sprzetu uzywanego do rob6t rozbiérkowych pozostawia sie do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z zarzadzajgcym realizacjg umowy.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia niegwarantujace =zachowania wymagan
jakosciowych robdt i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajacego realizacjg umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem:

— miotami wyburzeniowymi,

— miotami kujgcymi,

— odkurzaczem przemystowym,

— samochodami do wywozu odpadéw,

— kontenerami do gromadzenia odpadéw na placu budowy,

— drobnym sprzetem pomocniczym.

4. TRANSPORT

Odpady nalezy przewozi¢ zabezpieczone tak, aby nie wypadaty w trakcie transportu i nie
zanieczyszczaty s$rodowiska. Przewozony tadunek zabezpieczyé przed spadaniem i
przesuwaniem. Zalecany jest transport w szczelnie zamknietych kontenerach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t rozbiérkowych nalezy:
Na podstawie dokumentacji projektowej nalezy wyznaczyé obszar prac oraz oznakowac i
zabezpieczy¢ go zgodnie z wymogami przepiséw BHP.
- teren oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowa¢ istniejgce zasilanie w energie elektryczng, instalacje teletechniczng i
wodno-kanalizacyjng oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

5.2.1. Dach, Sciany rozebrac¢ recznie lub mechanicznie.
5.2.2. Materiaty posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.
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5.2.3. Elementy stolarki i $lusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wtasciciela obiektu do
odzysku wyku¢ z otwordw, oczyscic, i skladowac.

5.2.4. Rozebrac¢ pokrycie dachowe recznie lub mechanicznie

5.2.5. Rozbiérki oktadzin sciennych i podtogowych. Tynki, ptytki i posadzki nalezy skuwaé
mtotami tak, aby nie uszkodzi¢ konstrukgji Scian.

5.2.6. Nalezy chroni¢ przed uszkodzeniem elementy, kidére zgodnie z dokumentacjg
projektowg majg zosta¢ zachowane. Odpady transportowaé na zewnatrz budynku tak
aby nie zanieczyszczaty placu budowy. Do czasu wywiezienia, odpady sktadowac¢ w
kontenerach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego, a w tym ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i obowigzujgcymi
przepisami. Na zadanie Inspektora, Wykonawca przedstawi swiadectwa utylizacji odpadéw.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w Ogbélnej Specyfikacji Technicznej.
Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozyciji, jest zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét.
Jednostkami obmiarowymi sa:
— 1 m? odbitych tynkéw, rozebranych $cianek,
— 1 m?® rozebranych elementéw $cian, stropdw, wykutych otwordw, itp. (rozumianych jako
objetos¢ zdemontowanych elementow) oraz wywozu i utylizacji odpadéw.

8. ODBIORY ROBOT

Ogolne zasady odbioréw robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Wszystkie roboty objete specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Cena robdt obejmuje w przypadku wszystkich robot rozbiérkowych objetych niniejszg ST:
— wyznaczenie zakresu prac,
— oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP, zabezpieczenie
zachowywanych elementéw przed uszkodzeniem,
— przeprowadzenie demontazu,
— rozdrobnienie zdemontowanych elementéw,
— oczyszczenie podtoza po zdemontowanych elementach,
— przetransportowanie odpaddw z miejsca rozbiorki do konteneréw,
— selektywne ztozenie odpadoéw w kontenerach.
Cena robét obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpadow:
— zatadunek odpadéw,
— zabezpieczenie tadunku,
— przewdz odpaddw do miejsca utylizacji,
— utylizacje odpadéw.

Zabudowa Tarasu Budynku Centrum Rehabilitacji Rolnikow KRUS , NIWA”
ul. Norwida 3 / Zdrojowa, 78-100 Kotobrzeg




mm 3-plus j
ROBOTY ROZBIORKOWE

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. 0 odpadach (Dz. U. z 2001r. Nr 62, poz. 628 z po6zn.
zm.),

— Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001r. w sprawie katalogu
odpadéw (Dz. U. z 2001 r. Nr 112, poz. 1206),

— Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie zakresu
informacji oraz wzor6w formularzy stuzacych do sporzadzania i przekazywania
zbiorczych zestawien danych (Dz. U. z 2001 r. Nr 152, poz. 1737),

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
0golnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r. Nr
169, poz. 1650),

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).
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