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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem tej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbior Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego (DSO) oraz Systemu
Automatycznej Sygnalizacji Pozaru (SAP)

1.2. Zakres zastosowania

Niniejsza Specyfikacja Techniczna zawiera wymagania oraz informacje dotyczace wykonania i odbioru robét przeprowadzonych w
ramach zadania: ZABUDOWA TARASU CENTRUM REHABILITACII ROLNIKOW "NIVA" w zakresie wykonania i rozbudowy
Dzwigkowego Systemu Ostrzegawczego (DSO) oraz Systemu Automatycznej Sygnalizacji Pozaru.

1.3. Og6lne wymagania dotyczace robét

1.3.1. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie ustalonym w umowie da Wykonawcy prawo dostepu do wszystkich czesci Placu Budowy oraz przekaze:

- dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej

- dwa egzemplarze Specyfikacji Technicznych

1.3.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa sktada si¢ z:

Projekt Budowlany i Instalacyjny

1.3.2. Zgodnos¢ Rob6t z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna

1. Podstawa wykonania Rob6t bedzie Projekt Wykonawczy. Roboty beda prowadzone zgodnie z zakresem okreslonym w
Specyfikacji Technicznej, zgodnie z Dokumentacja Projektowa

2. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowia czes$¢ kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby
byty zawarte w catej dokumentacji

3. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian, interpretacji badz poprawek tych dokumentow.
Poprawki w Dokumentacji Projektowej musza by¢ zaakceptowane przez Projektanta

4.  Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonych tolerancji. Cechy materiatéw musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a ich rozrzuty nie moga przekroczy¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji

5. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementdw, to takie materiaty zostana niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy
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1.3.3. Zabezpieczenie Placu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy oraz Rob6t poza Placem Budowy w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do ukonczenia i odbioru koncowego Rob6t. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy w czasie
przeprowadzania robét nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w Ceng Kontraktowa.

1.3.4.0chrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami, paliwami, olejami i innymi chemikaliami oraz szkodliwymi substancjami
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwoscia powstania pozaru

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robét norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony
srodowiska, obciazaja Wykonawce.

1.3.5.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo przez

personel Wykonawcy.

1.3.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty SA szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie do uzycia
materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Dla materiatéw, ktore sa szkodliwe
tylko w czasie wykonywania Robdt, Zamawiajacy powinien uzyska¢ zgode na ich zastosowanie od wlasciwych organéw administracji
panstwowej.

1.3.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i prywatnej. Jezeli w zwiazku z
zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem Robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub
zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wiasnosé. Stan
naprawionej witasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem szkody.

1.3.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci
Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony
zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty

zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odr¢bnej zaptacie i SA uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.
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1.3.9. Ochrona i utrzymanie Rob6t
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Rob6t od daty rozpoczecia do
daty zakonczenia Rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia Rob6t przez Inspektora Nadzoru)
Wykonawca bedzie utrzymywaé¢ Roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
budowla lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty
utrzymaniowe nie p6zniej niz 24 godziny po otrzymaniu polecenia.
1.3.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i lokalne oraz inne przepisy i wytyczne, ktéra sa
w jakikolwiek spos6b zwiazane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia Rob6t.
1.3.11. Dziatania zwiazane z organizacja prac przed rozpoczeciem Robot
Przed rozpoczeciem Rob6t Wykonawca jest zobowiazany powiadomi¢ pisemnie wszystkie zainteresowane strony o terminie
rozpoczecia prac oraz o terminie ich zakonczenia.
1.3.12. Zadania instalacji Dzwiekowego Systemu Ostrzegawczego oraz systemu Sygnalizacji Pozaru
- zaalarmowanie poprzez automatyczne wyzwolenie komunikatu o ewakuacji z chwila wykrycia zagrozenia przez centralg SSP,
- umozliwienie i utatwienie prowadzenia akcji ewakuacyjnej poprzez zainstalowany pulpit strazaka
- gloszenie komunikatoéw organizacyjnych
Urzadzenia centralne, szafa gtéwna ze wszystkimi urzadzeniami jest zainstalowane w pomieszczeniu zlokalizowanym na parterze
budynku koto recepcji osrodka.
Wykonawca zobowiazany jest do zapoznania si¢ ze wszystkimi dostgpnymi dokumentami dotyczacymi projektowanej inwestycji. W
przypadku jakichkolwiek niejasnosci Wykonawca zobowiazany jest do ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.
2.  MATERIALY
WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI SLUZA OKRESLENIU
POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH
ZAL.OZONYCH W DOKUMENTACIJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.
DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA W OPARCIU O PRODUKTY INNYCH PRODUCENTOW POD WARUNKIEM:
. SPELNIENIA TYCH SAMYCH WEASCIWOSCI TECHNICZNYCH
. PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE - MDANE TECHNICZNE, ATESTY,
DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA
. UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | ZAMAWIAJACEGO

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw

e Wszystkie materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument

. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenia Inwestora

e Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta o zgodnosci z odpowiednimi
dyrektywami

. Urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w instrukcji obstugi
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiagzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé

wykonywanych rob6t. Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robdt ma by¢ utrzymany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to

wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na jakosé

wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatdw.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach

publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT

Przed wykonaniem prac modernizacyjnych Wykonawca musi uzyska¢ akceptacje Gwaranta modernizowanego systemu i otrzymac na

pismie akceptacje dziatan, aby nie narazi¢ Inwestora na utrate dtugoterminowej gwarancji na system DSO. Wykonawca musi

przedstawi¢ certyfikat producenta systemu dopuszczajacy go do wykonywania systeméw DSO w tej technologii.

5.1. Zestawienie rodzaju rob6t

Uktadanie tras kablowych

Uktadanie przewodow kabelkowych w gotowych trasach kablowych
Montaz gtosnikéw , czujek , wskaznikow

Wspotpraca z innymi systemami

Pomiary

Dokumentacja powykonawcza

5.2. Ukladanie przewoddw kabelkowych w gotowych trasach kablowych

Przewody uktada¢ z zachowaniem sity wciaggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacja producenta kabli

Przejscia przewodéw przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej przegrody budowlanej
Uktadajac przewody nalezy wyrdwnac trase tak, aby w korytku nie byto wybrzuszen, narazajacych izolacje przewodéw na
uszkodzenie

Przy domierzaniu przewoddw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajaca pozostawienie w puszkach koncow przewodéw o

dtugosci niezbednej do wykonywania potaczen

5.2.1. Linie gtosnikowe

Linie gtosnikowe prowadzi¢ kablem spetniajacym wymdg E90 od gtosnika przytaczajac glosniki na przemian dla
podniesienia pewnosci dziatania systemu, nie wolno taczy¢ i odgatezia¢ kabla w puszkach. Przy wejsciu przewodu do
gtosnika zabezpieczy¢ dtawnica certyfikowana. Kazda linia gtosnikowa musi by¢ monitorowana przez system DSO poprzez

kontroler linii gtosnikowej
Linie czujek prowadzi¢ kablem YnTKSY ekw 1x2x0,8 , ciagi instalacyjne powinny przebiega¢ w miar¢ mozliwosci przez

pomieszczenia chronione czujkami, nie wolno taczy¢ i odgatezia¢ kabla w puszkach. Kazda linia czujek musi by¢

monitorowana przez system SAP poprzez badanie ciagtosci petli
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. Przewody uktada¢ z zachowaniem sity wciaggania i promieni giecia zgodnie ze specyfikacja producenta kabli; przewody
mocowac¢ zgodnie z zapisami w certyfikacie kabla (dopuszcza si¢ uzycie dybli metalowych przykrecanych bezposrednio do
scian i sufitow ceglano — betonowych).

. Przejscia przewod6w przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla danej przegrody budowlanej

. Przy domierzaniu przewoddéw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajaca pozostawienie koncow przewodéw o dtugosci

niezbednej do wykonania potaczen

5.3. Montaz glosnikéw oraz czujek

Glosniki i czujki zamontowa¢ zgodnie z projektem wykonawczym i zapisami zawartymi w certyfikacie gtosnika lub systemu DSO.
SAP. Przed przystapieniem do realizacji projektu i montazu gtosnikéw, czujek nalezy zweryfikowa¢ czy nie ulegta zmianie aranzacja
pomieszczenia a przez to typ glosnika. Wszelkie zmiany w tym zakresie wymagaja wczesniejszego zgtoszenia i uzyskania aprobaty
projektanta i Inwestora.

5.4. Wspbipraca z innymi systemami

System DSO bedzie wspdtpracowat z systemem automatycznej sygnalizacji pozaru SAP poprzez wejscia i wyjscia przekaznikowe
bezpotencjatowe NO urzadzen systemowych. Ze sterownikdw systemu SAP zostana przekazane grupy sygnatdéw do systemu DSO.
Potaczenia pomiedzy systemami nalezy wykona¢ kablem spetniajacym wymagania pozarowe, tj. 0 wytrzymatosci ogniowej klasy E90.
Do sterownikéw SAP nalezy przekaza¢ sygnaty monitorujace wszystkie linie nagtosnienia, awarig zasilaczy awaryjnych systemu oraz
awarie zbiorcza systemu DSO.
5.5. Pomiary
Po zainstalowaniu systemu DSO , SAP nalezy wykona¢ pomiary:

. Rezystancji izolacji instalacji zasilajacej urzadzenia DSO, SAP

. Rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajacej urzadzenia DSO, SAP

. Rezystancji uziemien ochronnych urzadzen DSO, SAP

. Rezystancji izolacji kabli sterowniczych instalacji DSO,SAP

. Zrozumiatosci mowy poprzez specjalizowany pomiar
5.6.1. Programowanie systemu i testowanie
System zaprogramowac zgodnie z projektem i wymaganiami producenta. Przy programowaniu nalezy przeprowadzi¢ testy bez
uruchamiania komunikatu o ewakuacji (wysterowanie wejs¢ i wyjsc).

5.6. Dokumentacja projektowa i wykonawcza

Projekt wykonawczy nalezy dostosowa¢ dla potrzeb systemu SAP i DSO zainstalowanego w obiekcie. Po wykonaniu instalacji nalezy
wykona¢ dokumentacje¢ powykonawcza z naniesionymi zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy

dotozy¢ atesty zainstalowanych urzadzen i protokoty pomiardw.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdlne zasady kontroli

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna, poleceniami
Nadzoru Inwestorskiego i Nadzoru Autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Sprawdzenie Rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi normami i przepisami.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegaé¢

. Posiadanie odpowiednich uprawnien przez pracownikow
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. Posiadanie atestéw i certyfikatow na materialy i urzadzenia
e  Zgodnos¢ wykonania Rob6t z dokumentacja projektowa

e Ulozenie kabli

. Montaz urzadzen

e Wykonanie pomiaréw

6.2. Szczegotowe zasady kontroli

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole
rob6t i jakos¢ materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatéw oraz robét. Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inwestor bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwiagzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca. Nalezy sprawdzi¢ i okresli¢ w protokéle wspdtczynnik
RASTI zrozumiatosci komunikatow, ale tylko w czesciach modernizowanych.

Sprawdzeniu nalezy podda¢ kazdy gtosnik.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Rob6t

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach
ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Rob6t. Btedne dane zostana poprawione wg Instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcey lub w
innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda odmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacja Techniczna nie wymaga inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj,
powierzchnie wyliczone beda w m2. W wypadku montazu elementéw bedacych czescia sktadowa budowli ilos¢ mierzona bedzie w
kompletnych sztukach danego elementu.

Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupetnione szkicami dotaczonymi do protokétu w formie
zatacznika.

llosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob6t beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w

dobrym stanie, w catym okresie trwania Rob6t.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystgpowania diuzszej
przerwy w Robotach. Obmiar Rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Rob6t podlegajacych
zakryciu, przeprowadza si¢ przed zakryciem. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w protokdtach. Roboty pomiarowe od obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Rob6t

W zaleznosci od ustalen, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
. odbiorowi Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
. odbiorowi czgsciowemu
. odbiorowi ostatecznemu
. odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. _Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych roboét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbi6r rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia
Inwestora. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbi6r bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu trzech dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czegsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czgsciowego Rob6t dokonuje sie wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru dokonuje Inwestor.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakonczenie Rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona poprzez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbidr ostateczny Rob6t nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach Umowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,

komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.
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8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru Robdt jest Protok6t Odbioru Ostatecznego Robét sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac¢ nastepujace dokumenty:
. dokumentacje¢ podwykonawcza
. certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzadzen
. instrukcje obstugi oraz skrécona instrukcje obstugi systemu
e wyniki pomiaréw, zadymien i testow
. dokument potwierdzajacy od gwaranta na caty system, ze Inwestor w wyniku przeprowadzonych prac modernizacyjnych
nie utracit przedtuzonej gwarancji i nadal obowiazuje umowa sprzed modernizacji
W przypadku, gdy wg Komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,
Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin Odbioru Ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy Komisja.
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiagzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i

zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ za jednostke obmiarows roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem robét, ocena jakosci
uzytych materiatéw i jakosci wykonywania Robot, na podstawie wynikéw badan i pomiar6w.

9.1. Cena wykonania Rob6t obejmuje:

e  dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie

e wykonanie robét zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu; montazu i rozruchu urzadzen

e wykonanie niezbednych przebi¢, przepustow, wykucie bruzd i wnek

e wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich

. montaz i demontaz rusztowan hiezbednych do wykonania rob6t

. uporzadkowanie placu budowy po robotach

e wykonanie badan i préb montazowych

e wszystkie inne roboty niewymienione, ktdre sa niezbedne do kompletnego wykonania robét objetych niniejsza ST

przewidzianych w Dokumentacji Technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.  Ustawa z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz. U. Nr 121, poz. 1138 z pdzniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow stuzacych do ochrony
przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane wytacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz. U.
1998 Nr 55, poz. 362)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 Nr 75, poz. 690)

4. PN-EN 60849:2001 — Dzwickowe Systemy Ostrzegawcze
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